GPS KATASTER zakladné instrukcie:

Obrazok:

Nastavenie projektu

Citanie sprav z GPS NMEA
DalSie nastavenia
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Uvodnd — zékladnd obrazovka programu GPS KATASTER

Nastavenie nazvu a typu, zistenie ID pre registrovanie LICENCIE
Nacitavanie externych suborov SHP,OFM

Registracia Licencie pre ostru verziu programu
Nahlad do informacie z KATASTRA (potrebné internetové pripojenie)
Nahlad do Google maps so zakreslenim nameranych bodov , vzdialenosti a plochy

10. Pohlad do map (aj bez bez pripojenia k internetu)

Android Emulator - VisualStudio_android-23 x86_phone:5554
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Nazov projektu: Novy projekt
Kvalita signalu odchylka v(m): 20.0
Poloha zemepisna sirka: 49.23199833333333
Poloha zemepisna dizka: 21.585998333333336
Nadmorska vyska 248.0
Namerana vzdialenost: 0.00
Namerana plocha v (HA) 0.0000

Pocet zaznamenanych bodov 0
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Nastavenia ... Akt.poloha WGS
Informacia z Katastra Zapis aktualnej polohy
Google mapy Pohlad do map

TM-Servis , Tkac Marog,Kapusany Verzia 4.4.0

Obrazok ¢.1

Hlavna Cast aplikacie, kde si zapisom aktualnej
polohy zaznamendavate zaujmové body (D).

Manualny zapis (E) je mozné nahradit automatickym
a to kedykolvek zapnutim obr.2 nastavenie projektu
obr.6 DalSie nastavenia Automaticky zapis polohy.

Dalej st tam info o Nazve aktualneho projektu, WGS
polohe a nadmorskej vyske, nameranej vzdialenosti
, plochy a pocet zaznamenanych bodov.

Z tejto plochy kedykolvek viete pozriet nahlad (B) (C)
aktudlnej pozicie v KATASTER PORTALI s aktualnymi
udajmi o vlastnikovi (za predpokladu ze mate
pripojenie k internetu) alebo do Google map.

Pripojenie internetu mdzete pouZit aj pripojenim cez
WiFi na hot spot mobilného telefénu.



Obrazok ¢.2

Android Emulator - VisualStudio_android-23_x86_phone:5554

] Q"4 @752

GPS Kataster

Nastavenie nazvu a typu projektu
Nacitanie suboru SHP

Nacitanie uloZeného merania TXT
Nacitanie orto-foto snimkov

UloZenie zaznamenanych bodov na disk
Citanie NMEA spravy ...

Dal$ie nastavenia......

POTVRDIT A ZATVORIT

GPS Kataster

Novy projekt

Vyberové menu po spusteni Nastavenie projektu zo
zadkladnej obrazovky obr.€.1 (A). Tu je mozne si projekt
doplnit externymi vrstvami SHP , vlastnych uloZenych
merani TXT alebo obohatit ortofoto snimkami. Tieto vrstvy
nevyZaduju internetové pripojenie. Dalej si v ¢itani NMEA
spravy zistite aké hodnoty zasiela GPS modul do vasho
zariadenia.

Obrazok ¢.3 Nastavenie ndazvu a typu projektu

Pred kazdym meranim spojenym so zdpisom polohy je
dolezite nastavit si ndzov projektu (jedinecny vystizny
nazov).

Vyssia Nastavenie presnost Nizsia

Fyp projekt

O Zapis samostatnych bodov
@ Zapis polygonu

() zapis linie

ID zariadenia: 1095

Eariadenie nie je registrované! Registrovanim ziskate plné
yyuZitie!

ZAPIS ZMENY

Taktiez vam tu program ddva ID vasho zariadenia
a informuje ¢i mate plnd alebo demoverziu.

Typy projektu prednastaveny je zapis polygénu
(doporucujeme nemenit).
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Obrazok ¢. 4 Nacitanie suboru SHP a ortofoto
snimkov

Nacitanie suboru SHP alebo nacitanie orto foto
snimkov. Prehladavanie adresarov kde sa nachadzaju
Oroto foto snimky alebo SHP.

My do porucujeme si v internom ulozisti zariadenia
dat do rootu adresar pre orto foto snimky s nazvom
ORTOFOTO_MAPY, a pre SHP subory adresar

s ndzvom GPS_MAPY.

Délezité:

Pre spatné nacitanie nameranych suborov

odporuéame pred prvym pouzitim GPS pripojit cez

USB z Vasim PC pomocou Vasho PC v internom

disku zariadenia GPS si vytvorte adresar z nazvom:

merania

Do tohto adresara sa Vam budu ukladat merania

Z nazvom projektu.

Obr. &.5 Citanie NMEA sprdvy
Pohlad na ¢itanie NMEA spravy.

Kde je uvedené kolko satelitov prijima zariadenie,
WGS suradnice a nadmorska vyska.

Rychlost ktorou sa pohybujete, kvalita presnost
PDOP signalu.

Fix udava aky typ spravy zariadenie prijima:

O-nie je fixovany bod, 1-fix signal,2-DGPS
fix,3-PPS fix,4-Real Time Kinematic,65-
Float RTK
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JTSK - (JTSKO3)

Autom. zapis polohy

Vyfarbenie polygénov
Aut.nacet.posled.mapy

Aut.nacet OFM
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Obr.c.6
Dalsie nastavenia:

Registracia ta slUzi na zaregistrovanie zariadenia na pInu
verziu.

JTSK-(JTSKO3) — zapnut/ vypnut jedna sa o to Ci prijatu
polohu prepocditat o posun pre JTSKO3 (kartografické
mapy su v JTSK)

Vyfarbenie polygonov (SHP suboru) pred samotnym
nacitanim SPH stiboru mozZete zadat ¢i tieto plochy farbit
zelenou farbou. Pouzitie pri merani obrovskych ploch LPIS
dielov sa mdzZete , stratit” ¢i ste alebo nie ste vo vnutri
plochy (tym Ze budete vo vnutri plochy budete vidiet Ze
ste na zelenej strane plochy)

Posledné Automatické nacitania tie zarucia ze ked’

spustite program nacitaju sa posledné otvorené SPH a ORTOFOTO (toto sa pri nac¢itani MAPY
aj ORTO FOTO zapne automaticky v pripade potreby to mozete deaktivovat). Mapy CKN
a EKN tieto prepinace umoznuju v pohlade do map viozit CKN mapy alebo EKN (vyZaduje

9 "4 G10:22

n=- Registracne Cislo

internetové pripojenie)

Obr.7. REGISTRACIA.

Do pola vpiSete licen¢né Cislo a program sa prepne do
ostrej verzie.



(B) INFORMACIA Z KATASTRA

Obr.¢.8,9,10

Ukazuju aké informacie priamo v teréne viete zistit za
predpokladu Ze mate internetové pripojenie a to bud’
priamo zariadenim cez SIM kartu alebo pripojenim cez
Wi Fi na iné zariadenie ktoré je schopné zdielat internet.

Na tejto mapke si dokaze zapnut aj dalSie vrstvy ako su E
parcely vid tento obrazok zelend ikona s ¢ervenou
Sipkou.

Na obrazku je mozne hladat ki pomocou textu, zadanim
nazvu ku, adresy a pod.

L

1. Tkac Maros r. Tkac a Danka r. Kacmarova, Demjata, C.
110, SR
Podiel: 1/1

Obr.9 Obr.10 hladanie Katastra pomocou textu

Android Emulator - VisualStudio_android-23_x86_phone:5554
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Q Vrstvy a podkladové mapy

o Informacie z mapy
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Obr. ¢.11. (C)Ndhlad do Google mdp na tejto mapke sa zobrazi poloha v teréne spolocne

z nameranou plochou a vzdialenostou. Klikom na marker (znacku) polohy si viete prepnit

medzi nameranou polohou a vzdialenostou.
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|Nameran4 vzdialenost: 0.00
|Namerana plocha v (HA): 0.0000
1X:241906.56 Y: 1186023.62
|Sirka: 49.209999 Dlzka: 21.510000

Obr. ¢.11.

Pohlad do poloZky Pohlad do map (F) z hlavnej
polozky obr.c.1.

Jednoduchy nahlad o aktudlnej polohe na nacitanej
externej SPH vrstve, Orto foto mape alebo vlastnej
uloZeného projektu merania.

e Tu sa zobrazuju externé vrstvy nacitané zo
suboru SHP(nevyZaduju internet)

e Ortofoto mapy (nevyzaduju internet)

e Samotné meranie (Ciara modrej farby)

e CKN mapy celej SR (Cierna alebo ZIta [ked'su
OFM] farba vyZaduje internet)

e CKN mapy celej SR (zelena farba vyzaduje
internet)

Samotna vymera aj prejdena vzdialenost plus aktudlna

poloha (JTSK —JTSK03) a (WGS suradnice).



